FÍSICA Y QUÍMICA  1º DE BACHILLERATO

CONTENIDOS POR UNIDADES DIDÁCTICAS
Unidad 1. La física y la química como ciencias experimentales 
7 SESIONES
1.1.- El método científico.

1.2.- Magnitudes y unidades.

1.3.- El Sistema Internacional de Unidades.

1.4.- Medida de magnitudes.  

1.5.- Instrumentos de medida: exactitud, sensibilidad y precisión 

1.6.- El error en la medida. Tipos de errores. Estimación de errores.

1.7.- Tratamiento de datos. Tablas y gráficas. 

1.8.- El proyecto de investigación.

	CRITERIOS DE EVALUACIÓN
	Estándares de aprendizaje evaluables

	1.1.- Reconocer y utilizar las estrategias básicas de la actividad científica como: plantear problemas, formular hipótesis, proponer modelos, elaborar estrategias de resolución de problemas y diseños experimentales y análisis de los resultados.
	1. Aplica habilidades necesarias para la investigación científica, planteando preguntas, identificando problemas, recogiendo datos, diseñando estrategias de resolución de problemas utilizando modelos y leyes, revisando el proceso y obteniendo conclusiones.
2. Resuelve ejercicios numéricos expresando el valor de las magnitudes empleando la notación científica, estima los errores absoluto y relativo asociados y contextualiza los resultados.
3. Efectúa el análisis dimensional de las ecuaciones que relacionan las diferentes magnitudes en un proceso físico o químico.
4. Distingue entre magnitudes escalares y vectoriales y opera adecuadamente con ellas.
5. Elabora e interpreta representaciones gráficas de diferentes procesos físicos y químicos a partir de los datos obtenidos en experiencias de laboratorio o virtuales y relaciona los resultados obtenidos con las ecuaciones que representan las leyes y principios subyacentes.
6. A partir de un texto científico, extrae e interpreta la información, argumenta con rigor y precisión utilizando la terminología adecuada.

	1. Plantear y resolver ejercicios, y describir, de palabra o por escrito, los diferentes pasos de una demostración o de la resolución de un problema.

2. Representar fenómenos físicos y químicos gráficamente con claridad, utilizando diagramas o esquemas.

3. Extraer conclusiones simples a partir de leyes físicas y químicas.

4. Valorar las repercusiones sociales y medioambientales de la actividad científica con una perspectiva ética compatible con el desarrollo sostenible.

5. Analizar los resultados obtenidos en un problema estimando el error cometido y expresando el resultado en notación científica.

6. Reconocer la utilidad del análisis dimensional y aplicarlo para establecer relaciones entre magnitudes.

7. Resolver ejercicios en los que intervengan magnitudes escalares y vectoriales, diferenciándolas y expresándolas de forma correcta.

8. Diseñar y realizar experiencias de diferentes procesos físicos y químicos, organizando los datos en tablas y gráficas e interpretando los resultados en función de las leyes subyacentes.


9. Buscar información de temática y contenido científico en Internet u otras fuentes, seleccionarla e interpretarla de forma crítica, analizando su objetividad y fiabilidad.


	

	1.2.- Conocer, utilizar y aplicar las Tecnologías de la Información y la Comunicación en el estudio de los fenómenos físicos y químicos.
	1. Emplea aplicaciones virtuales interactivas para simular experimentos físicos de difícil realización en el laboratorio.
2. Establece los elementos esenciales para el diseño, la elaboración y defensa de un proyecto de investigación, sobre un tema de actualidad científica, vinculado con la Física o la Química, utilizando preferentemente las TIC.

	1. Emplear aplicaciones virtuales interactivas para simular experimentos físicos.
2. Analizar textos científicos de actualidad relacionados con la Física o la Química y elaborar informes monográficos escritos y presentaciones orales usando las Tecnologías de la Información y la Comunicación, citando adecuadamente las fuentes y la autoría y utilizando el lenguaje con propiedad.
3. Trabajar individualmente y en equipo valorando las aportaciones individuales y manifestando actitudes democráticas, tolerantes y favorables a la resolución pacífica de los conflictos.
	


UNIDAD 6. CINEMÁTICA 
14 SESIONES
6.1.- Sistemas de referencia inerciales. Principio de relatividad de Galileo. 

6.2.- Cinemática del punto material. Elementos y magnitudes del movimiento.

6.3.-Revisión de los movimientos rectilíneo uniforme (MRU), rectilíneo uniformemente acelerado (MRUA) y circular  uniforme (MCU).

6.4.-Movimiento circular uniformemente acelerado (MCUA). 

6.5.- Revisión de las magnitudes espacio angular y velocidad angular e introducción del concepto de aceleración angular.

6.6.- Composición de los movimientos rectilíneo uniforme y rectilíneo uniformemente acelerado. 

6.7.-Descripción del movimiento armónico simple (MAS). 

	CRITERIOS DE EVALUACIÓN
	Estándares de aprendizaje evaluables

	6.1.- Distinguir entre sistemas de referencia inercial y no inercial
	1. Analiza el movimiento de un cuerpo en situaciones cotidianas razonando si el sistema de referencia elegido es inercial o no inercial.
2. Justifica la viabilidad de un experimento que distinga si un sistema de referencia se encuentra en reposo o se mueve con velocidad constante.



	1. Distinguir si un sistema de referencia es inercial o no inercial.
2. Reconocer la imposibilidad de observar el movimiento absoluto.
3. Diferenciar movimiento de traslación y rotación, reconociendo la posibilidad de representar cuerpos por puntos en el caso de los movimientos de traslación.


	

	6.2.- Representar gráficamente las magnitudes vectoriales que describen el movimiento en un sistema de referencia adecuado.
	1. Describe el movimiento de un cuerpo a partir de sus vectores de posición, velocidad y aceleración en un sistema de referencia dado.



	1. Representar en un sistema de referencia dado los vectores posición, velocidad y aceleración (total y sus componentes normal y tangencial).
2. Diferenciar entre desplazamiento y espacio recorrido por un móvil.
3. Utilizar la representación y el cálculo vectorial elemental en el análisis y caracterización del movimiento en el plano.
4. Generalizar las ecuaciones del movimiento en el plano para movimientos en el espacio.


	

	6.3.- Reconocer las ecuaciones de los movimientos rectilíneo y circular y aplicarlas a situaciones concretas.
	1. Obtiene las ecuaciones que describen la velocidad y la aceleración de un cuerpo a partir de la expresión del vector de posición en función del tiempo.
2. Resuelve ejercicios prácticos de cinemática en dos dimensiones (movimiento de un cuerpo en un plano) aplicando las ecuaciones de los movimientos rectilíneo uniforme (MRU) y movimiento rectilíneo uniformemente acelerado (MRUA)

	1. Identificar el tipo de movimiento a partir de la expresión del vector de posición en función del tiempo.
2. Obtener a partir del vector de posición, por derivación o cálculo de límites, las expresiones de la velocidad y de la aceleración, y analizar la expresión de sus componentes para deducir el tipo de movimiento (rectilíneo o curvilíneo).
3. Deducir la ecuación de la trayectoria en casos sencillos e identificar a partir de ella el tipo de movimiento.


	

	6.4.- Interpretar representaciones graficas de los movimientos rectilíneo y circular.
	1. Interpreta las graficas que relacionan las variables implicadas en los movimientos MRU, MRUA y circular uniforme (MCU) aplicando las ecuaciones adecuadas para obtener los valores del espacio recorrido, la velocidad y la aceleración.



	1. Representar gráficamente datos posición-tiempo, velocidad-tiempo y aceleración tiempo a partir de las características de un movimiento.
2. Describir cualitativamente como varia la aceleración de una partícula en función del tiempo a partir de la grafica espacio-tiempo o velocidad-tiempo.
3. Calcular los valores del espacio recorrido, la velocidad y la aceleración en el movimiento rectilíneo uniforme (M.R.U.), movimiento rectilíneo uniformemente acelerado (MRUA) y movimiento circular uniforme (MCU) utilizando las correspondientes ecuaciones, obteniendo datos de la representación grafica.
	

	6.6.- Determinar velocidades y aceleraciones instantáneas a partir de la expresión del vector de posición en función del tiempo.
	1. Planteado un supuesto, identifica el tipo o tipos de movimientos implicados, y aplica las ecuaciones de la cinemática para realizar predicciones acerca de la posición y velocidad del móvil.

	1. Aplicar las expresiones del vector de posición, velocidad y aceleración para determinar la posición, velocidad y aceleración de un móvil en un instante determinado.
	

	6.7.- Describir el movimiento circular uniformemente acelerado y expresar la aceleración en función de sus componentes intrínsecas.
	1. Identifica las componentes intrínsecas de la aceleración en distintos casos prácticos y aplica las ecuaciones que permiten determinar su valor.



	1. Relacionar la existencia de aceleración tangencial y aceleración normal en un movimiento circular uniformemente acelerado (MCUA) con la variación del modulo y de la dirección de la velocidad.
2. Obtener el vector aceleración a partir de las componentes normal y tangencial, grafica y numéricamente.
	

	6.8.- Relacionar en un movimiento circular las magnitudes angulares con las lineales.
	1. Relaciona las magnitudes lineales y angulares para un móvil que describe una trayectoria circular, estableciendo las ecuaciones correspondientes.



	1. Obtener las ecuaciones que relacionan las magnitudes lineales con las angulares a partir de la definición de radian y aplicarlas a la resolución de ejercicios numéricos en el movimiento circular uniformemente acelerado (MCUA)

	

	6.9.- Identificar el movimiento no circular de un móvil en un plano como la composición de dos movimientos unidimensionales rectilíneo uniforme (M.R.U. )

y/o rectilíneo uniformemente acelerado (MRUA)
	1. Reconoce movimientos compuestos, establece las ecuaciones que lo describen, calcula el valor de magnitudes tales como, alcance y altura máxima, axial como valores instantáneos de posición, velocidad y aceleración.
2. Resuelve problemas relativos a la composición de movimientos descomponiéndolos en dos movimientos rectilíneos.
3. Emplea simulaciones virtuales interactivas para resolver supuestos prácticos reales, determinando condiciones iniciales, trayectorias y puntos de encuentro de los cuerpos implicados.



	1. Valorar las aportaciones de Galileo al desarrollo de la cinemática.
2. Reconocer que en los movimientos compuestos los movimientos horizontal y vertical son independientes y resolver problemas utilizando el principio de superposición.
3. Deducir las ecuaciones del movimiento y aplicarlas a la resolución de problemas.
4. Emplear simulaciones para determinar alturas y alcances máximos variando el ángulo de tiro y el modulo de la velocidad inicial.


	

	6.10.- Conocer el significado fisico de los parámetros que describen el movimiento armónico simple (MAS) y asociarlo al movimiento de un cuerpo que oscile
	1. Diseña y describe experiencias que pongan de manifiesto el movimiento armónico simple (MAS) y determina las magnitudes involucradas.
2. Interpreta el significado fisico de los parámetros que aparecen en la ecuación del movimiento armónico simple.
3. Predice la posición de un oscilador armónico simple conociendo la amplitud, la frecuencia, el periodo y la fase inicial.
4. Obtiene la posición, velocidad y aceleración en un movimiento armónico simple aplicando las ecuaciones que lo describen.
5. Analiza el comportamiento de la velocidad y de la aceleración de un movimiento armónico simple en función de la elongación.
6. Representa gráficamente la posición, la velocidad y la aceleración del movimiento armónico simple (MAS) en función del tiempo comprobando su periodicidad.



	1. Reconocer el movimiento armónico simple (M.A.S.) como un movimiento periódico e identificar situaciones (tanto microscópicas como microscópicas) en las que aparece este tipo de movimiento.
2. Definir las magnitudes fundamentales de un movimiento armónico simple (MAS)

3. Relacionar el movimiento armónico simple y el movimiento circular uniforme.
4. Reconocer y aplicar las ecuaciones del movimiento vibratorio armónico simple e interpretar el significado fisico de los parámetros que aparecen en ellas.
5. Dibujar e interpretar las representaciones graficas de las funciones elongación tiempo, velocidad-tiempo y aceleración-tiempo.


	


UNIDAD 7. DINÁMICA 
22 SESIONES
7.1.- La fuerza como interacción.

7.2.- Fuerzas de contacto. Dinámica de cuerpos ligados.

7.3.- Fuerzas elásticas. Dinámica del movimiento armónico simple (MAS).

7.4.-Sistema de dos partículas. 

7.5.-Momento lineal. Conservación del momento lineal e impulso mecánico.

7.6.-Dinámica del movimiento circular uniforme.

7.7.- Leyes de Kepler.

7.8.- Fuerzas centrales. Momento de una fuerza y momento angular. Conservación del momento angular.

7.9.-Ley de Gravitación Universal. Introducción del concepto de campo gravitatorio.

7.10.- Interacción electrostática: ley de Coulomb.

	CRITERIOS DE EVALUACIÓN
	Estándares de aprendizaje evaluables

	7.1.- Identificar todas las fuerzas que actúan sobre un cuerpo.
	1. Representa todas las fuerzas que actúan sobre un cuerpo, obteniendo la resultante, y extrayendo consecuencias sobre su estado de movimiento.
2. Dibuja el diagrama de fuerzas de un cuerpo situado en el interior de un ascensor en diferentes situaciones de movimiento, calculando su aceleración a partir de las leyes de la dinámica.



	1. Reconocer el concepto newtoniano de interacción y los efectos de las fuerzas sobre los cuerpos.
2. Identificar y representar fuerzas que actúan sobre cuerpos estáticos o en movimiento (peso, normal, tensión, rozamiento, elástica y fuerzas externas), determinando su resultante y relacionar su dirección y sentido con el efecto que producen.
3. Utilizar sistemáticamente los diagramas de fuerzas para, una vez reconocidas y nombradas, calcular el valor de la aceleración.
4. Diferenciar desde el punto de vista dinámico la situación de equilibrio y de movimiento acelerado, aplicándolo a la resolución de problemas (por ejemplo al caso del ascensor).
5. Identificar las fuerzas de acción y reacción y justificar que no se anulan al actuar sobre cuerpos distintos.


	

	7.2.- Resolver situaciones desde un punto de vista dinámico que involucran planos inclinados y/o poleas.
	1. Calcula el modulo del momento de una fuerza en casos prácticos sencillos.
2. Resuelve supuestos en los que aparezcan fuerzas de rozamiento en planos horizontales o inclinados, aplicando las leyes de Newton.
3. Relaciona el movimiento de varios cuerpos unidos mediante cuerdas tensas y poleas con las fuerzas actuantes sobre cada uno de los cuerpos.



	1. Aplicar las leyes de la dinámica a la resolución de problemas numéricos en los que aparezcan fuerzas de rozamiento en planos horizontales o inclinados y tensiones en cuerpos unidos por cuerdas tensas y/o poleas y calcular fuerzas y/o aceleraciones.


	

	7.3.- Reconocer las fuerzas elásticas en situaciones cotidianas y describir sus efectos.
	1. Determina experimentalmente la constante elástica de un resorte aplicando la ley de Hooke y calcula la frecuencia con la que oscila una masa conocida unida a un extremo del citado resorte.
2. Demuestra que la aceleración de un movimiento armónico simple (MAS) es proporcional al desplazamiento utilizando la ecuación fundamental de la dinámica.
3. Estima el valor de la gravedad haciendo un estudio del movimiento del péndulo simple.



	1. Identificar las fuerzas recuperadoras como origen de las oscilaciones.
2. Plantear y resolver problemas en los que aparezcan fuerzas elásticas o coexistan con fuerzas gravitatorias.
3. Realizar experiencias con muelles para identificar las variables de las que depende el periodo de oscilación de una masa puntual y deducir el valor de la constante elástica del muelle.
4. Realizar experiencias con el péndulo simple para deducir la dependencia del periodo de oscilación con la longitud del hilo, analizar la influencia de la amplitud de la oscilación en el periodo y calcular el valor de la aceleración de la gravedad a partir de los resultados obtenidos.
5. Interpretar datos experimentales (presentados en forma de tablas, graficas, etc.) y relacionarlos con las situaciones estudiadas.


	

	7.4.- Aplicar el principio de conservación del momento lineal a sistemas de dos

cuerpos y predecir el movimiento de los mismos a partir de las condiciones

iniciales.
	1. Establece la relación entre impulso mecánico y momento lineal aplicando la segunda ley de Newton.
2. Explica el movimiento de dos cuerpos en casos prácticos como colisiones y sistemas de propulsión mediante el principio de conservación del momento lineal.

	1. Interpretar la fuerza como variación temporal del momento lineal.
2. Reconocer las situaciones en las que se cumple el principio de conservación del momento lineal.
3. Aplicar el principio de conservación del momento lineal al estudio de choques unidireccionales (elásticos o inelásticos), retroceso de armas de fuego, propulsión de cohetes o desintegración de un cuerpo en fragmentos.
4. Explicar como funciona el cinturón de seguridad aplicando el concepto de impulso mecánico.


	

	7.5.- Justificar la necesidad de que existan fuerzas para que se produzca un

movimiento circular.
	1. Aplica el concepto de fuerza centrípeta para resolver e interpretar casos de móviles en curvas y en trayectorias circulares.



	1. Justificar la existencia de aceleración en los movimientos circulares uniformes, relacionando la aceleración normal con la fuerza centrípeta.
2. Identificar las fuerzas que actúan sobre los cuerpos que describen trayectorias circulares, como por ejemplo los móviles que toman una curva con o sin peralte.
3. Describir y analizar los factores físicos que determinan las limitaciones de velocidad en el trafico (estado de la carretera, neumáticos, etc.).


	

	7.6.- Contextualizar las leyes de Kepler en el estudio del movimiento planetario.
	1. Comprueba las leyes de Kepler a partir de tablas de datos astronómicos correspondientes al movimiento de algunos  planetas.
2. Describe el movimiento orbital de los planetas del Sistema Solar aplicando las leyes de Kepler y extrae conclusiones acerca del periodo orbital de los mismos.



	1. Enunciar las tres leyes de Kepler sobre el movimiento planetario y reconocer su carácter empírico.
2. Aplicar la tercera ley de Kepler para calcular diversos parámetros relacionados con el movimiento de los planetas.
3. Valorar la aportación de las leyes de Kepler a la comprensión del movimiento de los planetas.
4. Comprobar que se cumplen las leyes de Kepler a partir de datos tabulados sobre los distintos planetas.


	

	7.7.- Asociar el movimiento orbital con la actuación de fuerzas centrales y la conservación del momento angular.
	1. Aplica la ley de conservación del momento angular al movimiento elíptico de los planetas, relacionando valores del radio orbital y de la velocidad en diferentes puntos de la orbita.
2. Utiliza la ley fundamental de la dinámica para explicar el movimiento orbital de diferentes cuerpos como satélites, planetas y galaxias, relacionando el radio y la velocidad orbital con la masa del cuerpo central.



	1. Calcular el modulo del momento de una fuerza en casos prácticos sencillos, por ejemplo el momento de la fuerza que se aplica para abrir o cerrar una puerta, analizando su variación con la distancia al eje de giro y con el ángulo.
2. Interpretar la primera y segunda ley de Kepler como consecuencias del carácter central de las fuerzas gravitatorias y de la conservación del momento angular.
3. Aplicar la ley de conservación del momento angular para calcular diversos parámetros relacionados con el movimiento de los planetas.
4. Relacionar la fuerza de atracción gravitatoria en los movimientos orbitales con la existencia de aceleración normal en los movimientos circulares uniformes y deducir la relación entre el radio de la orbita, la velocidad orbital y la masa del cuerpo central.


	

	7.8.- Determinar y aplicar la ley de Gravitación Universal a la estimación del peso de los cuerpos y a la interacción entre cuerpos celestes teniendo en cuenta

su carácter vectorial.
	1. Expresa la fuerza de la atracción gravitatoria entre dos cuerpos cualesquiera, conocidas las variables de las que depende, estableciendo como inciden los cambios en estas sobre aquella.
2. Compara el valor de la atracción gravitatoria de la Tierra sobre un cuerpo en su superficie con la acción de cuerpos lejanos sobre el mismo cuerpo.

	1. Describir las fuerzas de interacción entre masas por medio de la ley de la Gravitación Universal (LGU)

2. Explicar el significado fisico de la constante G de gravitación.
3. Identificar el peso de los cuerpos como un caso particular de aplicación de la LGU

4. Reconocer el concepto de campo gravitatorio como forma de resolver el problema de la actuación instantánea y a distancia de las fuerzas gravitatorias.


	

	7.9.- Conocer la ley de Coulomb y caracterizar la interacción entre dos cargas eléctricas puntuales.
	1. Compara la ley de Newton de la Gravitación Universal y la de Coulomb, estableciendo diferencias y semejanzas entre ellas.
2. Halla la fuerza neta que un conjunto de cargas ejerce sobre una carga problema utilizando la ley de Coulomb.

	1. Describir la interacción eléctrica por medio de la ley de Coulomb.
2. Reconocer los factores de los que depende la constante K de la ley de Coulomb.
3. Aplicar la ley de Coulomb para describir cualitativamente fenómenos de interacción electrostática y para calcular la fuerza ejercida sobre una carga puntual aplicando el principio de superposición.


	

	7.10.- Valorar las diferencias y semejanzas entre la interacción eléctrica y gravitatoria.
	1. Determina las fuerzas electrostática y gravitatoria entre dos partículas  de carga y masa conocidas y compara los valores obtenidos, extrapolando conclusiones al caso de los electrones y el núcleo de un átomo.

	1. Comparar cualitativamente las fuerzas entre masas y entre cargas, analizando factores tales como los valores de las constantes o la influencia del medio.
2. Analizar el efecto de la distancia en el valor de las fuerzas gravitatorias y en el de las fuerzas eléctricas.Comparar el valor de la fuerza gravitacional y eléctrica entre un protón y un electrón (átomo de hidrogeno), comprobando la debilidad de la gravitacional frente a la eléctrica.


	


UNIDAD 8. ENERGÍA 
14 SESIONES
8.1.- Energía mecánica y trabajo.

8.2.- Sistemas conservativos. Teorema de la energía potencial.

8.3.-Teorema de las fuerzas vivas.

8.4.- Energía cinética y potencial del movimiento armónico simple.

8.5.- Diferencia de potencial eléctrico. Introducción del concepto de campo eléctrico.

	CRITERIOS DE EVALUACIÓN
	Estándares de aprendizaje evaluables

	8.1.-Establecer la ley de conservación de la energía mecánica y aplicarla a la resolución de casos prácticos.
	1. Aplica el principio de conservación de la energía para resolver problemas mecánicos, determinando valores de velocidad y posición, axial como de energía cinética y potencial.
2. Relaciona el trabajo que realiza una fuerza sobre un cuerpo con la variación de su energía cinética y determina alguna de las magnitudes implicadas.



	1. Calcular el trabajo realizado por una fuerza de modulo constante y cuya dirección no varia respecto al desplazamiento.
2. Calcular el trabajo gráficamente.
3. Aplicar la ley de la conservación de la energía para realizar balances energéticos y determinar el valor de alguna de las magnitudes involucradas en cada caso.
4. Aplicar el teorema del trabajo y de la energía cinética a la resolución de problemas.
5. Describir como se realizan las transformaciones energéticas y reconocer que la energía se degrada.
6. Analizar los accidentes de trafico desde el punto de vista energético y justificar los dispositivos de seguridad (carrocerías deformables, cascos, etc.) para minimizar los danos a las personas.


	

	8.2.- Reconocer sistemas conservativos como aquellos para los que es posible asociar una energía potencial y representar la relación entre trabajo y energía.
	1. Clasifica en conservativas y no conservativas, las fuerzas que intervienen en un supuesto teórico, justificando las transformaciones energéticas que se producen y su relación con el trabajo.



	1. Distinguir entre fuerzas conservativas y no conservativas describiendo el criterio seguido para efectuar dicha clasificación.
2. Justificar que las fuerzas centrales son conservativas.
3. Demostrar el teorema de la energía potencial para pequeños desplazamientos sobre la superficie terrestre.
4. Identificar las situaciones en las que se cumple el principio de conservación de la energía mecánica.
5. Deducir la relación entre la variación de energía mecánica de un proceso y el trabajo no conservativo, a partir de los teoremas de las fuerzas vivas y de la energía potencial.
	

	8.3.- Conocer las transformaciones energéticas que tienen lugar en un oscilador armónico.
	1. Estima la energía almacenada en un resorte en función de la elongación, conocida su constante elástica.
2. Calcula las energías cinética, potencial y mecánica de un oscilador armónico aplicando el principio de conservación de la energía y realiza la representación grafica correspondiente.



	1. Justificar el carácter conservativo de las fuerzas elásticas.
2. Deducir gráficamente la relación entre la energía potencial elástica y la elongación.
3. Calcular las energías cinética, potencial y mecánica de un oscilador armónico aplicando el principio de conservación de la energía.
4. Dibujar e interpretar las representaciones graficas de las energías frente a la elongación.
	

	8.4.- Vincular la diferencia de potencial eléctrico con el trabajo necesario para transportar una carga entre dos puntos de un campo eléctrico y conocer su unidad en el Sistema Internacional.
	1. Asocia el trabajo necesario para trasladar una carga entre dos puntos de un campo eléctrico con la diferencia de potencial existente entre ellos permitiendo la determinación de la energía implicada en el proceso.

	1. Justificar el sentido fisico del campo eléctrico como oposición al concepto de acción instantánea y a distancia.
2. Justificar el carácter conservativo de las fuerzas eléctricas.
3. Definir los conceptos de potencial eléctrico, diferencia de potencial y energía potencial eléctrica y reconocer sus unidades en el Sistema Internacional.
4. Explicar el significado fisico del potencial eléctrico en un punto del campo eléctrico y asignarle el valor cero en el infinito.
5. Justificar que las cargas se mueven espontáneamente en la dirección en que su energía potencial disminuye.
6. Calcular el trabajo para trasladar una carga eléctrica de un punto a otro del campo relacionándolo con la diferencia de potencial y la energía implicada en el proceso.


	


